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SURECLERI OTOMOTIZE EDER,
SONUCLARI KATLAR



ENDUSTRIYEL ROBOTIZASYONUN ONDE GELEN MERKEZLERINDEN BIRI

Chengdu CRP Rabot Technology Co., Ltd., 2012 yiindan bu yana Cin’in dnde gelen
robotik ssti Chengdu Longtan Endistriyel Robot Fonksiyonel Bdlgesi‘nde faaliyet
gostermektedir.

Sirket, akilli endstriyel robotlarin temel bilesenleri ve entegre sistemlerinde Ar-Ge,

Uretim, satis ve servis alanlarinda uzmanlasmis, uluslararasi bir yiiksek teknoloji
kurulusudur.

Biinyesindeki 390'1 askin galisanin 178'den fazlasi yalnizca Ar-Ge'ye odaklanmis
olup, bu derin bilgi birikimi Tiirkiye'deki tek yetkili temsilcisi CRP Robot aracilifiyla
dogrudan misterilere sunulmaktadir.

CRP Robot; kaynak, kesme, taslama, parlatma, paketleme, tasima ve paletleme
uygulamalarina ozel gelistirdigi kapsamli endistriyel robot goziimleriyle retim
hatlarini gelecege tasimaktadir.

Ihtiyac analizinden ¢dziim tasarimina, sati sonrasi servisten garanti ve garanti son-

rasi destege kadar tim is birlii streci tek elden, kesintisiz yiritilmektedir.

CRP ROBOT olarak, iiretim siireclerinizi ileri otomasyon teknolojileriyle

dondstriyor; olgtlebilir verimlilik artigl, Gsttn operasyonel givenilirlik ve
strddrilebilir rekabet avantaji sagliyoruz
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DUSUK YUK KAPASITELI ENDUSTRIYEL ROBOT MODELLERI

RA07A-08 RA09A-07 RA09-12 RA12-10 RA15-12 RA18-25 RA18-30 RA20-12 RA21-10
Eksen Sayis 6 6 b b b b b 6 6
Erisim mesafesi (reach) 712 mm 916 mm 918 mm 1222 mm 1510 mm 1836 mm 1836 mm 2015 mm 2118 mm
Tasima Kapasitesi 8 kg 7 kg 12kg 10 kg 12kg 25 kg 30 kg 12kg 10 kg
J1 -170° - 170° -170° ~ 170° -170° ~170° -170° ~170° -170° ~170° -170° ~ 170° -170° ~ 170° -170° ~170° -170° ~ 170°
J2 -135° ~100° -136° ~100° -135°~100° -135°~100° -153°~90° -150°~85° -150°~85° -150°~85° -150°~85°
Eksenler boyunca 13 -62° - 180° -62° - 180° T0°-210° T0°-210° -90°~150° -85°~150° -85°-150° -85°-150° -85°-150°
hareket araligi J4 -185° ~ 185° -185° ~ 185° -190°~190° -190°~190° -190°~190° -190°~190° -190°~190° -190°~190° -190°~190°
J5 -125° ~125° -126° ~125° -135°~135° -135°-135° - 135°-135° -136°~135° -13b°~135° -13b°~135° -136°~135°
Jo -360° ~ 360° -360° ~ 360° -360°~360° -360°~360° -360°~360° -360°~360° -360°~360° -360°~360° -360°~360°
J1 400°/sn 255°/sn 305°/sn 305°/sn 235°/sn 170°/sn 110°/sn 210°/sn 210°/sn
J2 340°/sn 290°/sn 310°/sn 310°/sn 208°/sn 170°/sn 100°/sn 210°/sn 210°/sn
J3 370°/sn 330°/sn 350°/sn 350°/sn 235°/sn 200°/sn 120°/sn 265°/sn 265°/sn
Eksen hizlari
Ji4 h35°/sn 490°/sn 470°/sn 470°/sn 376°/sn 363°/sn 260°/sn 420°/sn 420°/sn
J5 411°/sn 410°/sn 480°/sn 480°/sn 440°/sn 350°/sn 220°/sn 420°/sn 420°/sn
Jb 689°/sn 680°/sn 720°/sn 720°/sn 698°/sn b40°/sn 450°/sn 885°/sn 885°/sn
Ezlgrszrsl?yﬁ?ll" konumlandirma +0,02 mm +0,03 mm +0,03 mm +0,03 mm 0,06 mm 0,06 mm 0,06 mm +0,08 mm 0,08 mm
Robot agirligi b kg Gt kg % kg 95 kg 160 kg 250 kg 250 kg 262 kg 2585 kg
Montaj tipi Yere veya tavana, agili montaj Yere montaj
Koruma sinifi IP67 / IP54 IP67 / IP54 IP67 / IP54 P67 / IP54 IP87 / IP54 IP87 / IP54 IP87 / IP54 IP87 / IP54 P67 / IPB4

Robot, yanici veya korozif sivi ve gazlarin bulundugu ortamlardan ve elektriksel parazit kaynaklarindan uzak bir sekilde kurulmalidir.
Cihazin calisma kosullari; 0 ~ 45 °C sicaklik araligi ve %20 ~ %80 bagil nem (yogusmasiz) olarak belirlenmistir.



ORTA VE YUKSEK YUK KAPASITELI ENDUSTRIYEL ROBOT MODELLERI

MODEL RA21-50 RA21-70T5 RA22-80 RA26-220 RA27-50 RA27-80 RA28-360 RA32-20 RA32-150 RA32-280 RA35-180

Eksen Sayis b b 6 6 6 b 6 b b 6 b

Ersim mesafes 2130 mm 2130 mm 2200 mm 2650 mm 2680 mm 2680 mm 2771 mm 3160 mm 3107 mm 3107 mm 344 mm

Tasima Kapasitesi 50 kg T0 kg 80 kg 220 kg 50 kg 80 kg 360 kg 20 kg 150 kg 280 kg 180 kg
J -180°~180° -180°~180° -180°~180° -180°~180° -180°~180° -180°~180° -180°~180° -180°~180° -180°~ 180° -180°~ 180° -180°~180°
J2 -140°~92° -140°~92° -160°~75° -76°~64° -160°~75° -160°~75° -85°~ 65° -165°~70° -76°~ 64° -85°~ 6b° -85°~ 65°

Eksenler J3 -87°~135° -87°~135° -80°~165° -76°-100° -80°~165° -80°~165° -75°~160° -80°-165° 74~ 100° -75°- 160° -75°~ 160°

Egﬂgf aalg JA 3030 / 170°-170° 210°-210° A70°-170° A70°-170° 210°-210° -360°-360° -210°- 210° -210°- 210° -210°- 210°
J5 -125°~125° -125°~125° -125°~125° -125°~125° -125°~125° -125°~125° -125°~125° -135°~135° -125°~125° -125°~125° -125°~125°
Jb -360°~ 360° -360°~ 360° -360°~ 360° -360°~ 360° -360°~ 360° -360°~ 360° -360°~ 360° -360°~360° -360°~ 360° -360°~ 360° -360°~ 360°
N 175°/sn 175°/sn 130°/sn 120°/sn 130°/sn 85°/sn 90°/sn 130°/sn 105°/sn 100°/sn 90°/sn
J2 175°/sn 175°/sn 125°/sn 90°/sn 125°/sn 62°/sn 82°/sn 125°/sn 100°/sn 90°/sn 82°/sn
)3 180°/sn 180°/sn 124°/sn 100°/sn 124°[sn 62°/sn 82°/sn 124°/sn 100°/sn 90°/sn 82°/sn

Eksen hizlan
Ji 220°/sn / 224°[sn 140°/sn 224°[sn 110°/sn 100°/sn 224°[sn 170°/sn 110°/sn 100°/sn
J5 250°/sn 250°/sn 190°/sn 130°/sn 190°/sn 90°/sn 100°/sn 350°/sn 170°/sn 110°/sn 100°/sn
J6 340°/sn 340°/sn 285°/sn 220°/sn 285°/sn 140°/sn 200°/sn 540°/sn 284°/sn 200°/sn 200°/sn

Tekrarlanabilir

konumlandirma 0,05 mm 0,05 mm +0,08 mm +0,06 mm +0,08 mm 0,08 mm +0,08 mm +0,06 mm +0,06 mm +0,08 mm +0,08 mm

hassasiyeti

Robot agirlii 560 kg 540 kg 713 kg 1190 kg 728 kg 728 kg 1574 kg 660 kg 1272 kg 1624 kg 1670 kg

Montaj tipi Yere veya tavana, acili montaj Yere montaj Yere veyr%%gjna, agil Yere montaj

Koruma sinifi P67 / IP54 P87 / IPB4 P87 / IPB4 P67 / IPB4 P67 / P54 P87 / IPB4 P67 / IPB4 P67 / IP54 IP87 / IPB4 P67 / IP54 IP87 / IP54

Robot, yanici veya korozif sivi ve gazlarin bulundugu ortamlardan ve elektriksel parazit kaynaklarindan uzak bir sekilde kurulmalidir.
Cihazin calisma kosullari; 0 ~ 45 °C sicaklik araligi ve %20 ~ %80 bagil nem (yogusmasiz) olarak belirlenmistir.



UNIVERSAL MODELLER (RH), PALETLEME ROBOTLARI (RP) VE KOLABORATIF ROBOTLAR (RC)

Eksen Sayisi
Erisim mesafesi (reach)
Tasima Kapasitesi

N
J2

Eksenler boyunca B3

hareket aralii J4
J5
J6
I
J2
13

Eksen hizl

sen hizlari Iy

J5
J6

Tekrarlanabilir konumlandirma

hassasiyeti

Robot agirigi

Montaj tipi

Koruma sinifi

Robot, yanici veya korozif sivi ve gazlarin bulundugu ortamlardan ve elektriksel parazit kaynaklarindan uzak bir sekilde kurulmalidir.

RH26-210
6
2606 mm
210 kg
-180°~180°
-76°~64°
-74°-100°
-200°~200°
-125°~125°
-360°~360°
120°/sn
90°/sn
100°/sn
140°/sn
130°/sn
220°/sn
+0,06 mm
1270 kg

P67 / IPb4

RH35-100

6
3503 mm
100 kg
-180°~180°
-76°~64°
-74°-100°
-200°~200°
-125°~125°
-360°~360°
100°/sn
100°/sn
85°/sn
105°/sn
120°/sn
200°/sn
+0,06 mm
1390 kg

P67 / 1Pb4

RP15-15

4
1530 mm
15 kg

-170°~170°

-90°~4b°
-75°~105°
/

/

-360° / 360°

235°/sn
235°/sn
235°/sn
/
/
235°/sn
0,05 mm
155 kg

[Pbo

RP18-25

4
1885 mm
25 kg

-170°~170°

-90°~45°
-75°~105°
/

/

-360° / 360°

172°/sn
172°/sn
2112°/sn
/
/
350°/sn
+0,08 mm
245 kg

[P56

Cihazin galisma kosullarr; 0 ~ 45 °C sicaklik araligi ve %20 ~ %80 bagil nem (yogusmasiz) olarak belirlenmistir.

RP24-130

4
2485 mm
130 kg

-175°~175°

-§7°~39°
-71°-105°
/

/

-360° / 360°

154°/sn
166°/sn
104°/sn
/
/
271°/sn

£0,2mm
820 kg

[P56

RP32-180

b
3130 mm
180 kg
175°~175°
-85°~35°
-70°~100°
/

/

-360° / 360°

135°/sn
130°/sn
130°/sn
/
/
271°/sn

+0,1 mm
845 kg

[P56

RC09-05

b
906 mm
bkg

-360°~360°
-360°~360°
-78°~266°
-360°~360°
-360°~360°
-360°~360°

225°/sn
225°/sn
225°/sn
250°/sn
250°/sn
250°/sn
+0,02 mm
225 kg

Pb4

RC13-10
6
1320 mm
10 kg
-360°~360°
-360°~360°
-75°~255°
-360°~360°
-360°~360°
-360°~360°
107°/sn
107°/sn
200°/sn
250°/sn
250°/sn
250°/sn
+0,03 mm
37,8 kg

Yere veya tavana, acili montaj

Pb4

RC18-05
6

1801 mm
bkg

-360°~360°
-360°~360°

-75°~265°

-360°~360°
-360°~360°
-360°~360°

107°/sn
88°/sn
200°/sn
250°/sn
250°/sn
250°/sn
+0,04 mm
18 kg

IPb4



KAYNAK VE KESME UYGULAMALARI iCiN ENDUSTRIYEL ROBOT MODELLERI

RH20-06-W PRO

Eksen Sayisi
Erisim mesafesi (reach)
Tasima Kapasitesi

Eksenler boyunca B3
hareket aralii 14

Eksen hizlari

Tekrarlanabilir
konumlandirma hassasiyeti
Robot agirigi

Montaj tipi
Koruma sinifi

RH14-10-W RH20-06-W RH14-06-W RH18-06-W RH21-06-W RA32-20-W RH14-10-W PRO
6 6 6 6 6 6 6
1440 mm 2012 mm 1468 mm 1850 mm 2093 mm 3160 mm 2012 mm
10 kg 6 kg 6 kg 6 kg 6 kg 20 kg 10 kg
-167°~167° -167°~167° -168°~168° -168°~168° -168°~168° -180° ~ 180° -165°~165°
0°~175° 0°-175° -50°~170° -50°~170° -50°~170° -165° ~ 70° 0°-~175°
-80°~150° -80°~150° -78°~150° -78°~150° -78°~150° -80° ~ 165° -80°~150°
-190°~190° -190°~190° -190°~190° -190°~190° -190°~190° -210° ~ 210° -190°~190°
-110°~130° -110°~130° -110°~130° -110°~130° -110°~130° -135° ~ 135° -110°~130°
-210°~210° -210°~210° -190°~190° -190°~190° -190°~190° -210° ~ 210° -210°-210°
169°/sn 159°/sn 230°/sn 180°/sn 180°/sn 130°/sn 159°/sn
169°/sn 169°/sn 230°/sn 180°/sn 180°/sn 125°/sn 159°/sn
169°/sn 169°/sn 230°/sn 205°/sn 205°/sn 124°/sn 169°/sn
280°/sn 280°/sn 430°/sn 430°/sn 430°/sn 224°[sn 280°/sn
240°/sn 240°/sn 430°/sn 430°/sn 430°/sn 350°/sn 240°/sn
520°/sn 520°/sn 630°/sn 630°/sn 630°/sn b40°/sn 520°/sn
+0,08 mm +0,08 mm +0,08 mm +0,08 mm +0,08 mm +0,06 mm +0.08 mm
170 kg 295 kg 155 kg 235 kg 260 kg 660 kg 295 kg

Yere veya tavana, acili montaj
P67 / P54 P87 / IPB4 IP56 IP56 IP56 P87 / IPB4 P67 / P54

Robot, yanici veya korozif sivi ve gazlarin bulundugu ortamlardan ve elektriksel parazit kaynaklarindan uzak bir sekilde kurulmalidir.
Cihazin galisma kosullarr; 0 ~ 45 °C sicaklik araligi ve %20 ~ %80 bagil nem (yogusmasiz) olarak belirlenmistir.

6
2012 mm
6 kg
-165°~165°
0°~175°
-80°~150°
-190°~190°
-110°~130°
-210°~210°
159°/sn
159°/sn
169°/sn
280°/sn
240°/sn
520°/sn
+0.08 mm

295 kg

P67 / P54



KAYNAK VE KESME UYGULAMALARI iCiN ENDUSTRIYEL ROBOT MODELLERI

Eksen Sayisi
Erisim mesafesi (reach)
Tasima Kapasitesi
J
J2

Eksenler boyunca B3
hareket aralii 14

J5
J6
J
12
53
Ji
Jb
Jé

Eksen hizlari

Tekrarlanabilir
konumlandirma hassasiyeti
Robot agirigi

Montaj tipi
Koruma sinifi

RA15-12-J

RA18-20-J RA20-12-J
6 6 6
1510 mm 2015 mm 2015 mm
12kg 20 kg 12kg
-167° ~ 167° -165° ~ 165° -170°~170°
-30° ~ 175° -155° ~ 105° -b0° ~170°
-80° ~ 150° -170° ~ 240° -80° ~ 145°
-190° ~ 190° -190° ~ 190° -190° ~ 190°
-135°~135° -90° ~ 110° -135° ~ 135°
-360°~ 360° -210° ~ 210° -360°~ 360°
169°/sn 160°/sn 170°/sn
169°/sn 160°/sn 170°/sn
169°/sn 169°/sn 200°/sn
301°/sn 301°/sn 350°/sn
220°/sn 342°/sn 350°/sn
743°/sn 708°/sn 540°/sn
+0,06 mm +0,06 mm +0,08 mm
170 kg 285 kg 262 kg
Yere veya tavana, acili montaj
P67 / P54 P87 / IPB4 P87 / IPB4

Robot, yanici veya korozif sivi ve gazlarin bulundugu ortamlardan ve elektriksel parazit kaynaklarindan uzak bir sekilde kurulmalidir.
Cihazin galisma kosullarr; 0 ~ 45 °C sicaklik araligi ve %20 ~ %80 bagil nem (yogusmasiz) olarak belirlenmistir.



SCARA

Robot, yanici veya korozif sivi ve gazlarnn bulunduu ortamlardan ve elektriksel parazit
kaynaklarindan uzak bir sekilde kurutmalidir. Cihazin galisma kosullarr; 0 ~ 45 °C
sicaklik araligi ve %20 ~ %80 bagil nem (yogusmasiz) olarak belirlenmistir.

m RS04-03217 | RS05-06220 | RS06A-06220 | RS07-06220 | RSO06-10240H | RSO7-10Z40H |RS08-10Z30H| RS08-10Z40H | RS08-20240 | RS10-20240 | RS12-60240
A A A A A A A A A A A

Eksen Sayis
Erisim mesafesi (reach) 400 mm 500 mm 600 mm 700 mm 600 mm 700 mm 800 mm 800 mm 800 mm 1000 mm 1200 mm
Tasima Kapasitesi 3kg bkg b kg b kg 10 kg 10kg 10 kg 10kg 20 kg 20 kg 60 kg
J1 -132°-133° +130° +130° +130° +142° +142° £142° +142° +142° +142° +130°
Eksenler boyunca J2 +141° +150° +150° +150° +160° +160° +160° +160° +160° +160° +150°
EEETE | g 170 mm 200mm 200 mm 200 mm 400mm 400mm 300 mm 400mm 400 mm 400 mm 400 mm
Jbi +360° +360° +360° -360°-~360° -360°~360° -360°-~360° -360°~360° -360°-~360° -360°~360° -360°~360° -360°~360°
J 7791 mm/sn 7120 mm/sn 7700 mm/sn 8290 mm/sn 9000 mm/sn 10500 mm/sn 10500 mm/sn 10500 mm/sn 9400 mm/sn 10700 mm/sn 8062 mm/sn
J2 7791 mm/sn 7120 mm/sn 7700 mm/sn 8290 mm/sn 9000 mm/sn 10500 mm/sn 10500 mm/sn 10500 mm/sn 9400 mm/sn 10700 mm/sn 8062 mm/sn
Fhsen b J3 1000 mm/sn 1000 mm/sn 1000 mm/sn 1000 mm/sn 1100 mm/sn 1100 mm/sn 1100 mm/sn 1100 mm/sn 1300 mm/sn 1300 mm/sn 760 mm/sn
J4 2500°/sn 2000°/sn 2500°/sn 2500°/sn 2600°/sn 2600°/sn 2600°/sn 2600°/sn 1400°/sn 1400°/sn 669°/sn
Tekrarlanabilir 02000 mm J1-J2:20,02mm J1-02: 0,02 mm J1-J2: £0,02 mm N1-J2: £0,025 mm J1-J2: 20,025 mmm - J1-J2: 0,025 mm - J1-J2: £0,025 mm  J1-J2: 0,02 mm  J1-J2: +0,02mm  J1-J2: +0,03 mm
konumlandirma J3: 0,01 mm J3: +0,01 mm J3: 20,01 mm J3: £0,01 mm J3: £0,01 mm J3:£0,01 mm J3: 0,01 mm J3:£0,01 mm J3:£0,01 mm J3: £0,01 mm J3: £0,02 mm
hassasiyeti J&: £0,01° J&: £0,01° J4: £0,01° J4: £0,01° J&: £0,01° Jb:£0,01° J&: £0,01° J4: £0,01°" J&: £0,01° J&: £0,01° J4: £0,05°
Robot agirigi 13 kg 19kg 20 kg kg 36 kg 37 kg 38 kg 38 kg 45 kr kg 47 kg 120 kg

Koruma sinifi P20 P20 IP20 IP20 IP20 P20 IP20 P20 IP20 IP20 IP20



KONTROL PANOSU
MODEL | G5A /65
Boyutlar
(en x boy x derinlik) 280x400x485 mm
Agirlk 35 kg
Besleme gerilimi 220V

Kontrol edilen eksen sayisi 6 dahili eksen + harici eksenler

630x905x400 mm

Boyutlar

(en x boy x derinlik) 370x170x565 mm
Agirlik kg
Besleme gerilimi 220V

Kontrol edilen eksen sayisi

ILETISIM BILGILERI

+B6 18721855588

6 dahili eksen + harici eksenler

6 dahili eksen + harici eksenler

G9A \
5h0x725x425 mm

100 kg
380V

370x1701x480 mm

25 kg
220V
4 dahili eksen

infodcrp-robot.com.tr

G9S

550x420x425 mm

50 kg
20V

6 dahili eksen + 2 harici eksen

120 kg
380V

6 dahili eksen + harici eksenler

crp-robot.com.tr

ROBOT OGRETME EL KUMANDALARI

TiP | TiPC | TIPE
8" dokunmatik ekran, calisma modu b,6” dokunmatik ekran, calisma modu
Bilegim anahtari, giivenlik butonu, acil durdurma ~ anahtan, giivenlik butonu, acil durdurma
butonu butonu

Calisma Modlari
Hareket Fonksiyonlari

Koordinat Sistemleri kullanici koordinat sistemi

Ogretme, Calistirma, Uzaktan Kontrol
Noktadan noktaya hareket, Dogrusal hareket, yay (ark) hareketi
kartezyen koordinat sistemi, takim koordinat sistemi, eksen koordinat sistemi,

Boyutlar 290x210x100 mm 150x305%63 mm
Agirlk 1200 g 875 g
KAYNAK

DS-350-L DS-350-SL
Boyutlar 426 650 x 496 mm 426 % 550 x 496 mm
(en x boy x derinlik)
Agirlik 56 kg b6 kg
Besleme gerilimi 380V 380V
ihtisas Siyah ve paslanmaz metal kaynagi icin Siyah, Dasm”&%%ﬁw aliminyum
Teknik dzellikler ve Akim 350Aya kadar CMT (Cold Metal Transfer) teknolojisi,
Tel ¢api 0.8-1.2 mm Push-Pull

uygulama alanlari

DS500-P

426 = 550 x 531.,6 mm

62 kg
380V

500Aya kadar akimla kalin cidarli
metal kaynag icin

Su sogutmali
Akim 500Aya kadar
Tel gapi 0.8-1.6 mm



